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hAUTOMATISCHE POOLREINIGER]

FAIRLAND POOLROBOTER W-WARRIOR-CLEANER
VOLLAUTOMATISCHER AKKUPOOLROBOTER

Die revolutionére Al-Wireless-Technologie mit intelligentem Algorithmus l&sst den W-Warrior effizient arbeiten
und sorgt fir ein unvergleichliches Poolerlebnis.

W-WARRIOR-CLEANER 30/60 A

stoppt automatisch
ab einer Wassertiefe
von 40 cm.

NEU

griindliche e intelligente raumliche magnetischer
Reinigung Zeiteinstellung Appsteuerung Erkennung Filterkorb
Neben der normalen Er startet automatisch Multi-Funktions Wiedergabe von Zugang von oben fiir
Bodenreinigung, neu, sobald der Timer Einstellung. Standort und Richtung einfache Entnahme.
aktives Klettern an der  eingestellt ist. lhr Pool in Echtzeit. Prazises
Wand und Schrubben wird kontinuierlich fiir Gyroskop und 6
der Wasserlinie. 2 Wochen gereinigt, Sensoren. m
wahrend Sie sich im jeas rior Z
Urlaub befinden. < o
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Duration
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Wall Clean



3 Motoren

Prazise Koordination
des zentralen Steue-
rungssystems zwi-
schen 20% - 100%.

Technische Daten

Max. PoolgroRe
Reinigungsgeschwindigkeit
Reinigungszeit

Timer

Laufzeit Boden

Laufzeit Boden/Wand/Wasserlinie
Saugleistung

Ladedauer

MaBe (LxBxH)

Gewicht (Netto / Brutto)
Kapazitat des Schmutzbehélters

Spannungsversorgung

RECoRS - () FOUDERY

W-Warrior 30
12x10m

12 m/Min.
0,5h/1h/2h

alle 24 St., 48 St., 72 St.
3 Stunden

2 Stunden

15-20 m#/h

3 Stunden

495 x 395 x 265 mm
11,5kg / 16,5 kg

3,2 Liter

252V /1,2A
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LONGEST DURATION

PESLLET SOS0TRSTOL CLLASIN (FRITOTL

W-Warrior 60
12x10m

12 m/Min.
0,5h/1h/2h

alle 24 St., 48 St., 72 St.
6 Stunden

3,5 Stunden

15-20 m3/h

6 Stunden

495 x 395 x 265 mm
12kg /17 kg

3,2 Liter

252V /1,2A

(QIDAS
Pool Products

einstellbare Saug-
und Laufleistung

Das intelligente
Steuersystem optimiert
Leistung und Effizienz
durch automatische
Geschwindigkeitsan-
passung fiir maximale
Reinigungswirkung und
Durchfluss bei minima-
lem Energieverbrauch.

S Poolreinigung
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Hochprizise Sensoren und intelligente Steuerung
treffen auf ein innovatives Design.

3DS-PFAD

W-WARRIOR-CLEANER 30/60
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andere Roboter

’ 2 Sensoren
g auBerhalb des Wassers
A 3
Die Sensoren ermitteln den Abstand zur
Wasseroberflache.
( Wenn eine Wasseroberflache erkannt wird,
’ tibertragen die Sensoren diese Information

an das Steuerungssystem, wodurch der Ro-
boter das Klettern an der Wand stoppt und 2 Sensoren
mit dem Biirsten der Wasserlinie beginnt. auBerhalb des Wassers
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